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2022. Május – Digitális Kultúra (középszint) – programozási feladat 3. példája a robot mozgására
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Függőleges elmozdulás
E-D elmozdulás  Ø

Vízszintes elmozdulás
K-N elmozdulás  Ø
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Az ellentétes irányú mozgások „kioltják” egymást
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E: 4 db
D: 1 db
-----------
E>D: 4-1=3E

K: 3 db
N: 2 db
-----------
K>N: 3-2=1K
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