A forrasfajlban talalhaté adatok értelmezése === matrix (3D) -, listak listdjanak listaja” — egy tablazat, ahol a tablazat elemei nem egyedi értékek, hanem listdk (3 elemmel)

kep.txet — Jegyzettdmb

Eajl  Szerkesztés Formatum  Mézet  Sdgd

© 85 112 © 86 113 © 86 113 0@ 86 113 O =———————
5 0 98 125 @ 98 125 © 98 125 © 98 125
3 130 4 104 130 5 15 131 5 1e5 131 5
8 133 14 18 133 14 18 133 17 109 134
136 17 111 136 17 111 136 17 111 136 1
35 20 112 135 20 112 135 20 112 135 2¢
3 16 18 133 14 108 133 14 108 133 14
© 8 113 © 86 113 © 86 113 © 86 113 ©
5 0 98 125 @ 98 125 © 98 125 © 98 125
163 130 4 104 130 5 185 131 5 1e5 131
168 133 14 108 133 14 1e8 133 17 1e9 1
11 136 17 111 136 17 111 136 17 111 1:
2 135 20 112 135 20 112 135 20 112 13t
133 16 108 133 14 108 133 14 108 133 1
© 8 111 © 86 111 © 86 113 © 86 113 ©
5 0 98 125 @ 98 125 © 98 125 © 98 125
163 130 4 104 130 5 185 131 5 1e5 131
168 133 14 108 133 14 1e8 133 17 1e9 1
11 136 17 111 136 17 111 136 17 111 1:
2 135 20 112 135 20 112 135 20 112 13t
133 16 108 133 16 108 133 16 108 133 1
© 8 113 © 86 113 © 86 113 © 86 113 1
5 0 98 125 @ 98 125 © 98 125 © 98 125
163 130 4 104 130 5 185 131 5 1e5 131
168 133 15 109 134 15 109 134 17 109 1
12 137 18 112 137 18 112 137 18 112 1:
2 135 20 112 135 20 112 135 20 112 13t

kep

-

0 1 2 3 ...
osziop (index)

Pl.:

kep[1][2] kep[1][2][0] =125
kep[1][2][1] =|O
kep[1][2][2] =[98

("kep.txt
- sor in fbe:
sor= { { (sor.strip() .split()))
f egy sor 640x3 szamot tartalma=z, ezeket

egy sor=|[]

egy sor.append (sor [p:pt+3])
kep.append (egy sor)

:.close ()

124 15 142 122 12 1A 122 12 1@ 122 1

> (085 112(0 86 113]0 86 113)0 86 113]0 ...

»(5 098125 098|125 098|125 0 98125 ...

/

-0
-1

kell hiérmasa

for p in (0, 640*3,3) : fF p - pixel (képpont)

v

=1

m) legyen




[ # *rgb202303_class_temp.py - Ci/Users/admin/Documents/202305emelt_informatika/rgh202305_class_temp.py (

File Edit Format Run Options Window Help File Edit Format Run Options Window
1| kep=11] # ez lesz a 3 dimenzids matrix 1 # a keppont osztaly egy listabdl "épitkezik"

2 # ——> egy képpont elérése: kep[il[]jl-—> I[r,q,b] 2 # mely egy RGB szamharmas (lsd. 32. sor!)

Help

(1st),

# ———> azon beliil R=kep[i] [J1[0]1, G=kep[il[j1I[11, B=kepl[il[jl1I[2] 3| class keppont:
4 4 def init (self,1st):
5/ def NN 5 self.r=1s5t[0]
fhe= ("kep.txt','r'") & self.g=1st[1]
7 #matrix felépitése: olyan lista, melynek elemei LISTAKBOL &l116 listak 7 self.b=1st[2]
for sor in fbe: 8

: sor= ( ( ;50r.strip() .split())) # minden integer (egész szam) le 9 def osszeg(self):

1C # egy sor 640x3 szamot tartalmaz, ezeket kell harmasaval "csoportositani 10 return self.r+self.g+self.b

11 egy sor=[] 11

12 for p in (0,640%3,3): # p - pixel (képpont) 12 def vilagos (self):

13 egy_ sor.append(sor[p:p+3]) 3 if keppont.osszeg(self)>600:

14 kep.append(egy sor) 14 return True

15 15 return False

16 fbhe.close() ey — e e e s
17 # print (kep) - ennek a végrehajtasa tdbb, mint egy percig tartott a gépemen, 17/ # JELOLES: "ko"™ az alabbi részekben egy keppont class-ba tartozd objektumot fog
18 # Intel (R) Core(TM) i5-9400F CPU @ 2.90GHz, 16GB RAM 18| # (réviden: "ko" egy keppont objektum)

1% # utana az ablak bezardsa majdnem kifagyashoz vezetett, de aztan mégsem... : Li| ff================================================================================
21|def (): 21 kep=1[1 # ez lesz a 2 dimenzids matrix
22 ('2. feladat:'") 22 # ——> egy képpont elérése: kep[i] [j]1-——> keppont objektum
23 ("Kérem egy képpont adatait!') 23 # ———> azon beliil R=kep[il[]j]l.r, G=keplil([j]l.g, B=keplil[j]l.b
24 s0r= ( ('Sor: '))-1 # 180 -1 az indexelés mia 24

25 oszlop= ( ('Oszlop: '"))-1 # 320 25|def i

26 RGB=kep[sor] [oszlop] # az adott sor és oszlop indexen egy 3 elemd lista w 26 fbe= ("kep.txt','r")

27 R=RGB[0] 27 # matrix felépitése: olyan lista, melynek elemei OBJEKTUMOKBOL all6 listak

28 G=RGB[1] 28 for sor in fbe:

ZE B=RGB[2] 2¢ s0r= ( ( ,50r.5trip() .split())) # minden integer (egész szam) leg
3C (f'A képpont szine RGE({R}, {G},{B})") # RGB(184,183,181) 3C # egy sor 640x3 szamot tartalmaz, ezeket kell harmasaval "csoportositani™
31 31 egy sor=[]

32| def (): 32 for p in (0,640%3,3): # p - pixel (képpont)

33 ('3. feladat:") 33 egy sor.append (keppont (sor[p:p+3])) # itt "generalom" a keppont al
34 # vilagos képpont: RGB-értékeinek &sszege 600-nal nagyobb 34 kep.append(egy sor) # egy sor egy ko (objektum) 1
35 vk=0 35

36 # kep matrix 2D bejarasa, az elemei 3 elemii listak, ugye: 36 fbe.close ()

7 for kepsor in kep: 37 # print(kep) - ennek a végrehajtasa tobb, mint egy percig tartott a gépemen,

for keppont in kepsor: 3€ # Intel (R) Core(TM) i5-9400F CPU @ 2.90GHz, 16GB RAM

it if (keppont)>600: # a listara alkalmazhaté a sum fiiggvé: B # utana az ablak bezarasa majdnem kifagyashoz vezetett, de aztan mégsem... @)
4( vk+=1 a(

41 (f'A vilagos képpontok szama: {vk}') # 7837 41| def () :

42 42 ('2. feladat:')

43| def (keppont) : # rendezéses minimumkereséshez kell... 43 ("Kérem egy képpont adatait!')

44 return (keppont) 44 s0r= ( ("Sor: '))-1 # 180 -1 az indexelés miat
45 45 oszlop= ( ('Oszlop: "))-1 # 320

46| def H: v 2 ko=kep[sor] [oszlop] # az adott sor és oszlop indexen egy keppont objektum &
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A *rg _class_temp.py - Ci/Users/admin/Documents/. Semelt_informatika/rgh )3_class_temp.py (3.11.1)*
Edit Format R Options  Window Help File Edit Format Run Options Window Help
1| kep=11] # ez lesz a 3 dimenzids matrix s 21 kep=[] # ez lesz a 2 dimenzids matrix
) # ———> egy képpont elérése: kepl[il[jl-——> [r,q,b] 22 # ——> egy képpont elérése: kep[i] [j]1-——> keppont objektum
# ———> azon beliil R=kep[i] [J1[0]1, G=kep[il[j1I[11, B=kepl[il[jl1I[2] 23 # ———> azon beliil R=kep[il[]j]l.r, G=keplil([j]l.g, B=keplil[j]l.b
5 def (): 25| def ():
5 fhe= ("kep.txt','r'") 26 fhe= ("kep.txt','r'")

#matrix felépitése: olyan lista, melynek elemei LISTAKBOL &l116 listak 2 # matrix felépitése: olyan lista, melynek elemei OBJEKTUMOKBOL all6 listak
for sor in fbe: 28 for sor in fbe:
50r= ( ( ;50r.strip() .split())) # minden integer (egész szam) le 29 s50r= ( ( ,50r.5trip() .split())) # minden integer (egész szam) leg
# egy sor 640x3 szamot tartalmaz, ezeket kell harmasaval "csoportositani 30 # egy sor 640x3 szamot tartalmaz, ezeket kell harmasaval "csoportositani”™

egy sor=[] 31 egy sor=[]
for p in (0,640%3,3): # p - pixel (képpont) 32 for p in (0,640%3,3): # p - pixel (képpont)
egy_sor.append (sor[p:p+3]) 33 egy_ sor.append (keppont (sor[p:p+3])) # itt "generalom" a keppont al
kep.append(egy sor) 34 kep.append(egy sor) # egy sor egy ko (objektum) 1
fbhe.close() 36 fhe.close()
# print (kep) - ennek a végrehajtasa tdbb, mint egy percig tartott a gépemen, 37 # print(kep) - ennek a végrehajtasa tobb, mint egy percig tartott a gépemen,
# Intel (R) Core(TM) i5-9400F CPU @ 2.90GHz, 16GB RAM 38 # Intel (R) Core(TM) i5-9400F CPU @ 2.90GHz, 16GB RAM
# utana az ablak bezarasa majdnem kifagyashoz vezetett, de aztan mégsem... : BE # utana az ablak bezarasa majdnem kifagyashoz vezetett, de aztan mégsem... @)
de f 0l e 41| def i
('2. feladat:") 42 ('2. feladat:")
("Kérem egy képpont adatait!') 43 ("Kérem egy képpont adatait!')
s0r= ( ("Sor: "))-1 # 180 -1 az indexelés mia a4 s0r= ( ("Sor: '"))-1 # 180 -1 az indexelés miat
5 oszlop= ( ('Oszlop: '"))-1 # 320 45 oszlop= ( ('Oszlop: "))-1 # 320
Q RGB=kep[sor] [oszlop] # az adott sor és oszlop indexen egy 3 elemd lista w 46 Q]«erp[sor] [oszlop] # az adott sor és oszlop indexen egy keppont objektum
>7 W  R=RGB[0] 47 W R=ko.r
: G=RGB[1] 48 G=ko.g
B=RGB[2] 49 B=ko.b
(£'A képpont szine RGB({R}, {G}, {B}) ") # RGB(184,183,181) 50 (£'A képpont szine RGB({R}, {G}, {B}) ") # RGB(184,183,181)
def (): 52|def ():
('3. feladat:") 53 ('3. feladat:")
# vilagos képpont: RGB-értékeinek &sszege 600-nal nagyobb 54 # vilagos képpont: RGB-értékeinek &sszege 600-nal nagyobb
vk=0 55 vk=0
# kep matrix 2D bejarasa, az elemei 3 elemii listak, ugye: 56 # kep matrix 2D bejarasa, az elemei keppont objektumck, ugye:
for kepsor in kep: 57 for kepsor in kep:
for keppont in kepsor: 58 for ko in kepsor:
if (keppont)>600: Q # a listara alkalmazhaté a sum fiiggvé: 52 if ko.vilagos(): Q # alkalmazhaté az objektum "vilagos™ metdd
vk+=1 = 60 vk+=1 =
(f'A vilagos képpontok szama: {vk}') # 7837 61 (f'A vilagos képpontok szama: {vk}') # 7837
de f (keppont) : # rendezéses minimumkereséshez kell... 63|def (ko) :
return (keppont) : return ko.osszeqg()
6| def (): v

Lm: 43 Col: 70
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5714 1, 1457 2, 1457

kep minden listajaban a 0. indexen a legkisebb RGB 6sszegl képpont lesz!
. kep listainak atrendezése a 0. indexii elemek alapjan!

(kepsor, key=kulcsfuggveny) for kepsor in kep]

Il

. kep egy listajat rendezi RGB 6sszeg alapjan novekvd sorrendbe,
és ezt a kep minden listajaval , elkoveti”!

(ko) |
return ko.osdqzeqg ()

():
("4. feladat')
# ELSO KORBEN minimumkeresés az RGB Gsszegek kdz6tt rendezéssel
rendezett= (| (kepsor, key=kulcsfuggveny) for kepsor in kepl, key=lambda x: kulcsfuggveny (x[0]))
minimum=rendezett[0] [0] .0ss5zeg ()
(f'A legsdtétebb pont RGB dss

zege: {minimum}") # 197

# MASODIK KORBEN szedjilk 6ssze a minimummal egyezd képpontokat:
minimumok={] # egy biztos lesz...
for kepsor in kep:
for ko in kepsor:
if ko.osszeg()==minimum:
minimumok.append (ko) # minimumok listaba beletesszilk a matrix elemét, a ko-t

('"A legsOtétebb pixelek szine:')
for ko in minimumok: # minimumok egy ko-kat tartalmazd lista
# RGB(0,85,112) RGB(0,86,111) RGB(0,86,111)
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